FICHE TECHNIQUE
G_SLAM_LT

| Caractéristiques produit

Design et + Capteur laser
Moderne Portée maximale : 70 M
Tout intégré (aucun cable) Portée minimale : 10 cm
Poignée ergonomique Rotation a 360°

Caméra visuelle
Cameéra texturée
Position statique

Cartographie en temps réel Camera Visuelle
Améliore la reconstruction 3D dans
Matériaux les environnements 'Frés peu charge
et complexe (SLAM visuel).
Aluminium
Léger Permet de coloriser le nuage de

points.

Résolution : 12 MP
Fréquence d'image : 30Hz

FOV : 100°
Cartographie Cartographie des Mesure Vestiges culturels Gestion Rétro-ingénierie
topographique batiments des volumes Protégés intelligente
Projet Grotte karstique Mesure des Relevé de l'état Etude des Mesure des
souterrain et chaussée stocks d'avancement des ressources facades de
travaux forestieres batiments

www.geotopo.fr



Le G_SLAM _LT est un scanner mobile 3D de haute
précision, idéal pour capturer rapidement des
environnements complexes. Compact et léger
(925g pour l'unité principale, 1450g avec la poignée
et la base), il offre une grande portabilité pour des
utilisations en intérieur et en extérieur.

Ses dimensions réduites et sa consommation
d'énergie de stockage optimisée (20W) en font un
outil pratique sur le terrain, avec un interne de 512
Go. Congu pour fonctionner dans des conditions
extrémes, le G_SLAM_LT est capable de supporter
des températures allant de -20°C a 50°C en
fonctionnement et jusqu'a -40°C en stockage. Il
est certifié IP54, offrant une protection contre la

poussiére et les éclaboussures.

Equipé d'un laser de 905 nm (classe 1) et d'un
champ de vision panoramique de 360°, il peut
scanner jusqu'a 70 m avec une grande précision.
L'épaisseur du nuage de points est d'un
centimétre aprés traitement, garantissant une
acquisition précise des données.

Sa fonctionnalité de cartographie en temps réel
permet d'obtenir des résultats immeédiatement
aprés la collecte des données, ce qui le rend
particulierement utile pour les applications
urgentes, comme les opérations de secours. Bien
qu'il ne soit pas adapté aux inspections de lignes
électriques ou aux grands batiments, il est parfait
pour la modélisation intérieure et extérieure, les
relevés de terrains, la gestion forestiére et bien
plus.

Autonomie

(SLAM visuel)

Intégré
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G_SLAM_PREMIUM_SE

Le G_SLAM_PREMIUM_SE est un scanner laser portable nouvelle génération, alliant précision millimétrique,
performance et efficacité terrain optimale. Il intégre les meilleurs technologies du G_SLAM_PRO et du

G_SLAM_PREMIUM dans une seule plateforme puissante.

Capteur LiDAR haute fréequence pour une numeérisation rapide et ultra-précise
Deux caméras panoramiques 12 MP offrant une couverture visuelle immersive a 360°

Module GNSS intégré de haute précision pour un positionnement géoréférencé fiable, méme dans des

environnements complexes

Unité de calcul embarquée haute performance pour un traitement des données en temps réel

Mesures ultra-précises a U'échelle
millimétrique

Concu comme un outil de cartographie mobile
professionnel a haute précision, il garantit une
précision relative de 5 mm dans un rayon de 60
métres et 1 cm dans un rayon de 100 métres.
Connecté a un module RTK ou utilisant des points de
controle au sol (GCP), le systéme atteint une précision
relative de 5mm @60m.

Reconstruction 3D haute précision
des scénes

Le G_SLAM_PREMIUM_SE associe la capture de
nuages de points a haute densité et l'acquisition de
données texturées haute résolution. Cela permet une
reconstruction 3D des environnements a la fois
geomeétriquement précise et visuellement réaliste.

Gaussian Splatting (3DGS)

Grace a limagerie panoramique intégrée, le
G_SLAM_PREMIUM_SE prend en charge la génération,
la visualisation et l'exploitation de scénes 3D a
grande échelle via Gaussian Splatting. Les fichiers
produits (données finales et intermédiaires) utilisent
des formats ouverts et standards, garantissant une
interopérabilité maximale avec des plateformes
tierces.

Cartographie en temps réel avec
coordonnées absolues

Cette application permet la génération
instantanée de nuages de points colorisés et
georéférencés, offrant une cartographie
intuitive et détaillée. Grace a lintégration des
coordonnées absolues en temps réel via la
connexion RTK, elle fournit également des
mesures et rapport opérationnels directement
sur le terrain, en seulement quelques minutes.

Mesure instantanée

Lancée en méme temps que le
G_SLAM_PREMIUM_SE, l'application Slam
Instant offre des solutions de mesure
instantanées permettant de calculer une
surface ou un volume, directement sur le
terrain. Une fois les nuages de points
générés en temps réel sur le terrain, des
rapports spécifiques a chaque secteur
peuvent étre produits directement sur place
en seulement quelques minutes.
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I Modes d’utilisation

Portatif Sac a dos Statique Installé sur véhicule Installé sur drone

I Applications

Cartographie Cartographie Mesure des Projet Etudes des ressources
topographique des batiments volumes souterrain forestiéres

I Spécifications techniques

www.geotopo.fr
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